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1. INTRODUCCION

De acuerdo a resolucién de la Comision Nacional de Energia, las empresas generadoras
deberan determinar e informar a la Direccion de Operaciones los parametros de partida y
detencion de sus unidades generadoras en conformidad a las disposiciones del Anexo Técnico
“Determinacion de Parametros para los Procesos de Partida y Detencién de Unidades
Generadoras” de la Norma Técnica de Seguridad y Calidad de Servicio.

2. MARCO NORMATIVO Y DOCUMENTACION TECNICA

El informe ha sido elaborado conforme a lo dispuesto en el siguiente Anexo Técnico, el cual
establece la modalidad para determinar, informar y/o actualizar los parametros de partida y
detencion de una unidad generadora del Sistema Interconectado y el Informe de Minimo
Técnico entregado por Enlasa Generacion.

¢ Anexo Técnico: Anexo Determinacion de Parametros para
los Procesos de Partida y Detencién de Unidades
Generadoras.

¢ Informe Minimo Técnico Central Pefidn

¢ Manual de Control Kerys Tactil

¢ Manual de Servicio y Mantencién SDMO

3. DESCRIPCION TECNICA DE LA CENTRAL Y SUS UNIDADES.

La Central Pefidon se compone de grupos generadores accionados por motores de combustion interna, a
su vez la central tiene conjuntos de unidades llamadas naves, en esta central se encuentra cuatro naves
dos integradas por 12 unidades generadoras y dos de 13 unidades generadoras. Cada unidad
generadora tiene un transformador elevador de 400V a 23000V. Las naves se interconectan a las
subestacion elevadora Las Piedras y desde esta al Sistema Eléctrico Nacional. El Combustible utilizado
por las unidades es petroleo diésel tipo B.

En la tabla 1 se indican las principales caracteristicas de la Central.

Tabla 1: Antecedentes Técnicos de la Central Pefion

CENTRAL PENON

POTENCIA MINIMO NUMERO | CANTIDADDE |\ GENERADORA | POTENCIA | CONSUMO
MAXIMA TENICO DE UNIDADES A RCA T MODEL O o o
MW ACTUAL MW | NAVES | GENERADORAS 9 :
8l 1,206 7] 50 SDMO/MTU 16V4000 G23 162 2193
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4. PARAMETROS DE PARTIDA Y DETENCION

4.1 Procedimiento de Operacion de Central Pefién

En la figura 1 se muestra el procedimiento de operacién de la Central Pefidn.

Figura 1

4.2 PARAMETROS DE PARTIDA

4.2.1 Cantidad y Tipo de Combustible Utilizado en la partida

El combustible utilizado por las 50 unidades generadoras de Central Pefidn es petréleo diésel
tipo B. Este combustible tiene un poder calorifico superior de 11.000 [kcal/kg] y una densidad
promedio de 0,830 [kg/ll. Las consideraciones utilizadas para calcular el consumo de
combustible y de energia en el proceso de partida, son el consumo especifico promedio de los
equipos (250 [I/MWh]) y los tiempos programados para este proceso. En la Tabla N°2 se
resumen las cantidades obtenidas para el proceso de partida.

Tabla 2: Parametros de Partida Central Peiidon

PARAMETROS DE PARTIDA

tipo B (kcal)

Desde Desde Desde
Parametros el inicio del la sincronizacion Ig qperaqién_ a ) 'I_'o_tal )
Proceso de Partida proceso de hasta_:illcanzgr_lo Minimo Tecnl_go desde el inicio a Potencia
partida hasta la operacion a Minimo hasta la operacion a Nominal
sincronizacion Técnico potencia nominal
Consumo
combustible diésel 5 15 5 25
tipo B (Litros)
Consumo
combustible diésel 45650 136950 45650 228250
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PARAMETROS DE PARTIDA
Desde Desde Desde
p el inicio del la sincronizacién la operacién a Total
Parametros o . L .
Proceso de Partida proceso de hasta_glcanzgr_lo Minimo Tecnl_cp desde el inicio a Potencia
partida hasta la operacion a Minimo hasta la operacion a Nominal
sincronizacién Técnico potencia nominal
Tiempo en proceso
de partida en 60 180 60 300
(Segundos)
Energia Eléctrica
consumida (kW) 0 0 0 0

El fabricante de los grupos generadores no especifica en su manual de operacion tiempos de

partida recomendables.

4.2.2 Energia Eléctrica Consumida Durante el Proceso de

Partida

Los grupos generadores de Central Pefidn no requieren energia eléctrica externa para el
proceso de partida. Todos los consumos necesarios para este proceso son internos y

suministrados por el mismo grupo generador (alternador).

4.2.3 Tiempo Requerido Para el Proceso de Partida

El proceso de partida, toma aproximadamente 4 minutos, desde la orden de arranque y hasta
alcanzar minimo técnico. La rampa de toma de carga esta ajustada en 4 minutos, incluyendo el
proceso de sincronizacion. Una vez sincronizados los grupos generadores y generando a
minimo técnico, toma aproximadamente 1 minuto mas alcanzar plena carga (desde el cambio

de consigna).

4.3 ANTECEDENTES NACIONALES

Como referencia, en la tabla 3 se indican los valores de unidades similares que operan en el

Sistema Eléctrico Nacional:

Tabla 3: Antecedentes de Unidades Similares Presentes en Chile

ANTECEDENTES NACIONALES
Dg;de Desde
el inicio del la sincronizacién hasta
Centrales proceso de partida alcanzar lo operacion Marca Modelo
hasta la P o
. NN a Minimo Técnico
sincronizacion
Central Degan 2 4 3 Cummins/ QSK60-G4
Central Diésel Arica 1 10 Mirlees / KS-8
Central Quellén II 11 3 Cummins / C2250 D5 (QSK60-G4)
Central Mantos blancos 10 7 Mirlees Blakstone / MK2
Central Estandartes 3 2 Caterpillar / C32
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4.4 PARAMETROS DE DETENCION

4.4.1 Descripcion Proceso de Detencién

En las figura 1 se muestra el procedimiento de detencién de la Central Pefidén. Los pardmetros
de detencién seran determinados a partir de los antecedentes operacionales y respaldados por
las recomendaciones del fabricante.

Figura 1: Procedimiento Detencién Central Pefidn

Las unidades de la Central Pefion no poseen un tiempo minimo de operacion, por lo cual puede
darse orden de detencién inmediatamente, sin embargo, se considera prudente dar la orden de
detencion 1 minuto después de alcanzada la potencia nominal.

4.4.2 Cantidad y Tipo de Combustible Utilizado en el Proceso de Detencién

El combustible utilizado por las 50 unidades generadoras de Central Pefidn es petréleo diésel
tipo B. Este combustible tiene un poder calorifico superior de 11.000 [kcal/kg] y una densidad
promedio de 0,830 [kg/l]. Las consideraciones utilizadas para calcular el consumo de
combustible en el proceso de detencién, son el consumo especifico promedio de los equipos
(250 [I/MWNh]) y los tiempos programados para este proceso. En la Tabla N°4 se resumen las
cantidades obtenidas para el proceso de detencion.

Tabla 2: ParAmetros de Detencién Central Pefién

PARAMETROS DE DETENCION
Desde Desde Desde
Parametros La Potencia la operacion a la desconexién d Totql .
. ] - o esde Potencia Nominal
Proceso de Partida Nominal hasta Minimo Técnico hasta la hasta la detencion
Minimo Técnico hasta la desconexién Detencion
Consumo
combustible diésel 5 5 10 20
tipo B (Litros)
Consumo
combustible diésel 45650 45650 91300 182600
tipo B (kcal)
Tiempo en proceso
de partida en 60 60 180 300
(Segundos)
Energia Eléctrica
consumida (kW) 0 0 0 0
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4.4.3 Energia Eléctrica Consumida Durante el Proceso de Detencion

Los grupos generadores de Central Pefidn no requieren energia eléctrica externa para el
proceso de detencién. Todos los consumos necesarios para este proceso son internos y
suministrados por el mismo grupo generador (alternador).

4.4.4 Tiempo Requerido Para el Proceso de Detencién

El proceso de detencién, toma aproximadamente 5 minutos, desde la potencia nominal hasta la
detencion de las unidades. Las etapas de potencia nominal a minimo técnico y de minimo
técnico a desconexion, toman aproximadamente 1 minuto cada una. Una vez desconectadas
las unidades del SIC, comienza el proceso de refrigeracién de las unidades generadoras por
un periodo de 3 minutos. Concluido este proceso se detienen completamente las unidades.

4.45 Tiempo Minimo de Operacién
Como se mencion6 previamente, las unidades generadoras de Central Pefidn, no poseen un

tiempo minimo de funcionamiento, sin embargo, se considerara 1 minuto como el tiempo
minimo de operacién, una vez terminado el proceso de partida, para poder detenerse.

4.5 Antecedentes Nacionales

Como referencia en la tabla 5 se recogen los valores de unidades similares que operan en el
Sistema Eléctrico Nacional.

Tabla 5 Antecedentes de unidades similares presentes en Chile.

ANTECEDENTES NACIONALES

La ?D%Ttgr?cia Desde -
Centrales . La Desconexién Marca Modelo
Nominal has_ta la hasta la Detencién
Desconexion
Central Degan 2 5 5 Cummins/ QSK60-G4
L . Mirlees /
Central Diésel Arica 1 1 KS-8
Central Quellén Il 11 3 Cummins / C2250 D5 (QSK60-G4)
Central Mantos blancos 10 3 Mirlees Blakstone / MK2
Central Estandartes 3 2 Caterpillar / C32

4.6 Resumen Pardmetros de Partida y Detencion

A partir de los antecedentes expuestos y respaldados por el fabricante, los valores de los
paramentos de partida y detencion para cada unidad generadora correspondientes a la Central
Pefion se resumen en la tabla 6.
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Tabla 6: Pardmetros de Partida y Detencion Central Pefion
Proceso de Partida Operacién Normal Proceso de Detencién
1) Desde el 11) Desde la Ill) Desde | IV) Desde V) Desde la VI) Desde la VII) Desde
inicio sincronizacion | la la operacion a desconexion finalizado el
del proceso de | hasta operacion | operacién a | Minimo de la unidad proceso de
partida hasta | alcanzar la a Minimo potencia Técnico hasta el partida
la operacion a Técnico nominal hasta la término del hasta antes
Parametro sincronizacion. | Minimo hasta la hasta la desconexion®. | proceso de de poder
Técnico Técnico'. operacién | operacion detencién detenerse
a potencia | a Minimo (Estado de
nominal’. | Técnico'. apagado).
Unidad
a) Cantidad | GN
b e e | omd | 0.00415 | 0.01245 | 0.00415
combustible” | D-FO . . .

- N/A N/A N/A N/A
utilizado en | [ton] D [ton] D [ton] D [ton] / / / /
el proceso C [ton]
de partida O [ton]

b) Energia

eléctrica 0 0 0

consumida

durante el [kwh] [kWh] [kWh] [KWh] N/A N/A N/A N/A
proceso de

partida

c) Tiempo

requerido 1 3 1 / / / /
para el [min] . . . N/A N/A N/A N/A
proceso de [min] [min] [min]

partida

d) Cantidad

y tipo de ?\IN 3

combustible’ | {1 0.00415 | 0.00415 | 0.01245

utilizado en : : . N/A
el proceso [éo[r:gm] D [ton] D [ton] D [ton]

de

detencion | © [N N/A N/A N/A

e) Energia

eléctrica 0 0 0

consumida

durante el | (VM) kwh] | [kwh] [kWh] N/A
proceso de

detencion N/A N/A N/A

f) Tiempo

requerido

para el [min] 1 1 5 N/A
proceso de [min] [min] [min]

detencion N/A N/A N/A

g) Tiempo

minimo de

operacion

antes de 1
e srse, | min] N/A N/A N/A N/A N/A N/A .
una vez

concluido un

proceso de

partida
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5. ANEXOS

5.1 Datos de Referencia Unidades Generadoras.

UNIDAD GENERADORA
Motor MTU
Procedencia Motor ALEMANIA
Modelo 16V4000G23
MOTOR Serie 527-105-283
Controlador motor ADEC
Potencia Motor 1965KW
Alternador LEROY SOMER
Procedencia alternador FRANCES
Modelo LSA-51.2 S55-4P
GENERADOR Serie 602399-07
Potencia Alternador 1860 KVA
Controlador R449
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Mics KERYS

FUNCIONALIDAD INTERFAZ IHN MODULARIDAD / PROTECCION MEDIDAS / REGULACION ARQUITECTURA COMUNICACIGN PLUS PRODUCTO
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FUNCIONALIDAD
J
Mics KERYS

Gracias a laimportante experiencia adquirida con los MICS Process | y Il, con més de 10000 unidades instaladas en todo el mundo, SDMO ha disefado el Mics KERYS.
Este sistema de control de mando innovador, facil de utilizar e intuitivo, ofrece una muy amplia gama de funcionalidades. Estd instalado en los modelos estindar de
todos los grupos electrigenos, destinados a una aplicacién de acoplamiento, y se instala opcionalmente en el resto de nuestras aplicaciones. El Mics KERYS se puede
integrar directamente en el grupo o en armario separado, para responder a todas las exigencias de las centrales de energia de baja o alta tension.

Automatismo del grupo

o Brupo solo o en central
o Funcionamiento en AT o BT
5> Funcionamiento Normal/Socorro
» Funclonamlento en acoplamliento
de red temporal o permanente
sin corte :
- en retorno de red,
- en limitador,
- en pruebas o tests.
= Funcionamiento socorro invertido
o Central de produccion de energia
o Cogeneracion

. [rownain ]

T 12

Pantalla de candugcién

9 Mecdnlca - Velocidad,
- Alarmas,
- Segurldades
de los motores,
- Especificidades
clientes.

9Eléctrica - Corrientes,
- Tensiones,
- Potencias,
- Frecuencia,
- Microcortes.

Mediciones y visualizaciones

9 Mecénica - Temperaturas,
- Presiones y niveles
segln la configuracién del motor.

9 Eléctrica - Tensiones,
- Corrientes,
- Frecuencia y energias,
- Factor de potencia,
- Potencias,
- Conteao eléctrico y mecénico.

@2 | Cohama s -l Falos |mm<
0

.Z.H». o0 l.ﬂ

Pantalla de sincronizacién

& Mecanica - Velocidad,
- Sincronizacién,
- Acoplamiento,
- Distribucién o consignacién
de potencia activa
grupo o red,
- Programacidn vatimétrica.

3 Eléctrica - Tenslén,

- Igualacién de tensién,

- Distribucidn o consignacién
de potencia reactiva
grupo o red,

- Regulacién de factor
de potencia (cos Phi)
grupo o red.

Sltlo Web embarcado

o Interfaz hombre/maquina fécil de usar
= 5 idiomas [francés, inglés, espafial,

portugués, alemén] cuya una
intercambiable [favor consultarnos]
Puerto Ethernet

alogo con todos los motares
equipados con una electrdnica
embarcada (ECU)

£ Puerto Mod Bus RTU
o Puerto R5232

Visualizacién de las curvas

Armario de control
mando 2 x 2000 kVA

Pupitre Mics KERYS Téctil
en grupe de 2000 kVA
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ONALIDAD INTERFAZ |HM MoDUL

9

mics KERYS

El Mics KERYS se propone en dos interfaces Hombre-Méquina (IHM): la versién estandar dispone de una pantalla monocroma con LEDs y teclado de funciones
y la versién de alta gama dispone de una pantalla de color tactil.

Elementos comunes a las dos IHMs Seleccién del modo Manu

Seleccién del modo Stop

P X
[ Teclado de mando | Seleccién del modo Auto
\_con LEDs de visualizacion /

Cierre del disyuntor
Apertura del disyuntor
Activacién del test (sin o con carga)

Cierre del disyuntor de la red
Apertura del disyuntor de la red
Desactivacidn del test

Borrado de las anomalias

Interrupcidn del claxon
Test de los LEDS

Desplazamiento hacia arriba

Desplazamiento a la izquierda

- Validacién/Salida

/

{ Teclado direccional ) Desplazamiento a la derecha

y acceso directo a las pantallas con LED de actividad ,,./" : . .
— Desplazamiento hacia abajo

\ Elementos especificos Pantalla de visualizacién

LCD estindar
Visualizador grafico monacromo
Dimensiones 114x64 mm

LEDs de alarmas y defectos
Defecto temperatura agua

Defecto presién de aceite
Defecto tension baterfa
Sintesis de defectos

Sintesis de alarmas

Pantalla de visualizacién

Pantalla de visualizacion
Pantalla LCD TFT 16/9&
Visualizador gréfico color \
Pantalla tactil g @ Siobal Fower

Dimensiones 154 x 86 mm
|
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MODULARIDAD / PROTECCION

9
@ Modularidad del Mics Kerys

Interfaz Hombre/Mégquina
Kerys tactil

FUNCIONALIDAD NTERFAZ IHM MEDIDAS / REGULACION ARQUITECTURA COMUNICACION

Mmics KERYS

Médulos entradas/salidas TOR*

Madulos entradas analdgicas

—_

Mddulos salidas analdgicas

Mddulos entradas temperatura

Vgg:’;&:g::;i Conexidnes externas
- Parametraje ﬁ Serias 232/485
- Comunicacién Ethernet

- E/S légicas
y analdgicas

.
Médulo de + Médulo de
mediciones y proteccion mediciones y regulacion

Utilizacion de los modulos de medicion y proteccion, asi como de los modulos de medicion y regulacion en funcion
de la configuracion de la aplicacion

* Todo o nada

& Protecciones disponibles* (Cédigo ANSI)

Sobrecarga (50) - Cortocircuito (50/51) - Direccional de corriente de fase (67)

CORRIENTE Corriente neutra (en tetrapolar)(50) - Componente inverso (50) - Retencién de tension (51V) - Imagen térmica (49)

TENSION

FRECUENCIA

POTENCIA ACTIVA Y REACTIVA

CONTROL DE AISLAMIENTO

DESACOPLAMIENTO/MICROCORTES

e

Minimo de tension (27) - Maximo de tension (59) - Presencia y ausencia de tension (27)

Minimo de frecuencia (81) - Maximo de frecuencia (81)

Méximo de potencia activa (32) - Retorno de potencia activa (32P] - Retorno de potencia reactiva (40)
Pérdida de excitacion (40)

Corriente homopolar (51N) - Direccional de corriente homopolar (67N)
Tension homopolar (64) - Tierra restringida (64 REF)
Salto de vector (78) - Minimo de impedancia (21) - Variacion de frecuencia dF/dt (78)

* Todas las protecciones estan disponibles en los médulos de mediciones y proteccion,
algunas solamente en los médulos de mediciones y regulacion (consultenos).
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Mics KERYS

9 Principales aplicaciones

Grupo electrégeno solo
Grupos electrogenos en central

MEDIDAS / REGULACION

Acoplamiento red temporal o permanente
Central de produccion de energia [hasta 15 grupos electrogenos)

Cogeneracion

Posibilidad de acoplamiento sucesivo en 5 redes

Regulacion de velocidad con todos los tipos de motor
Regulacion de tension con todos los tipos de alternador

Sincronizaciéon manual o automatica

© puesta en fase
o igualacién de frecuencia
» igualacién de tensién

Regulacion

o Doble frecuencia
Multitensiones
Auste de consigna de tensién

© Auste de consigna de frecuencia

Medicidn y visualizacion
® potencia activa global

y por fases
o potencla reactiva global

y por fases
 factor de potencia global

y por fases

Explotacion

= Tensidn o Potencia activa y potencia reactiva

. ajuste de un valor de consigna . ajuste de un valor de consigna

. ajuste manual del valor . ajuste manual de las potencias

. multitensiones . distribucién manual o automatica

.rampa de sublda de potencla y rampa

s Velocidad/Frecuencia de desconexI6n [en valor y tlempo]

. ajuste de un valor de consigna

. ajuste de consigna de frecuencia

. doble frecuencia

Medidas de sincronizacién Otras
@ diferencia de fase © conteo de energfa activa
o diferencia de tensién © conteo de energfa reactiva
 diferencia de frecuencia 2 arménicosenUel
= deteccién de pérdida de sector
2 control de los campos giratorios
del grupo electrégena y de la red

© andlisls de las medldas con curvas y archivo que constituye una ayuda para el dlagnéstico y el mantenimilento
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Ejemplos de aplicacion

MODEM DESPACHADOR A ,
| RED ETHERNET | L bl RED ETHERNET

ﬂ |
base central RS 485
g | e |
Médulo de mediclones Médulo de mediclones

Mbdulo de mediclones
y regulacién y regulacion y regulacion

: "Médulo de

| Médulo de medmlones Médlﬁn d_e mediciones Méduﬁ) d;a medicicﬁes

GRUPO 1

y proteccion y proteccidn y proteccién

EJEMPLO DE REPRESENTACION DE COMUNICACION

CON TELEMANTENIMIENTO Y SUPERVISION
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FUNCIONALIDAD INTERFAZ IHM MODULARIDAD 7 PR

Mics KERYS

COMUNICACIGN

<

PRODUCTD

ck ENLAGE BUS CAN

EL bus CAN (Controller Area Network], muy ampliamente utilizado en el automévil y en la industria, es una tecnologia
probada y fiable, que ofrece un gran nivel de inmunidad electromagnética y una instalacién simplificada, unida por simple
par blindado. Los protacolos BUS CAN son de diferentes naturalezas, pudiendo ser de tipo propietarios
(desarrollados especificamente para la aplicacién] o bien responder a una norma bien precisa.

Los Mics KERYS utilizan 3 tipos de protocolo: un tipo de pr lo para uso interno al sistema, el protocalo CAN OPEN
y el protocolo CAN J1939.

a ENLACE ETHERNET

Ethernet es una red local de alta velocidad, capaz de unir entre si un gran nimero de sistemas de tipos diferentes.
Los Mics KERYS y KERYS tactil utilizan este tipo de enlace para la conexién entre el médulo de base y la interfaz H/M,
ya que permite :

@ transmitir rapidamente al médulo de base, los datos de entradas por usuario mediante un teclado

@ visualizar en la pantalla la informacidn solicitada por el usuario

Asi se puede formar facilmente una red de sistemas unidos por dobles para filares via un HUB
informatico o une switch que permite una conexién en una simple toma tipe R145.

<R_sitioWEB

Los Mics KERYS y KERYS tictil se entregan en estandar con un sitio Web Embarcado, de uso particularmente facil.
Esta funcionalidad presenta numerosas ventajas. En efecto, es posible que al abrir el internet explorer de un PCy al
conectarse a la direccién IP del mddule de base, se obtenga toda la informacién relativa al funcionamiento de los
equipamientos por la red ethernet en local (intranet] o en la red WEB, via un mddem a distancia (internet).

La conexién al médulo de base, mediante diferentes paginas del sitio, ofrece la posibilidad de :
® visualizar, en tiempo real, los valores eléctricos 0 mecanicos
® modificar el parametraje via un cédigo de accesa individualizado
@ dirigir el grupo electrégenc o la central si se respetan ciertas condiciones de seguridad

Més de 60 pantallas de visualizacion son accesibles en cada uno de los idiomas residentes.

Cualquiera que sea la distancia que haya entre Ud. y su instalacién, SDMO le aporta la respuesta que desea,
en un minimo de tiempo.

Visualizacién de arménicos

Asrmias y fallos

Sintesis medidas centrales Alarmas y fallos
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5.3 Médulo de Control / Ajuste Rampa de Carga (Subida y Bajada)

pelidienLe

Parametros

nenerales

Regulacidn En Servicio

Estatizmo de
B velocidad

Linite alto P (32

Ranpa ﬂublda =]
po tencial segundo s

P e e
Arplitud de 1a salids
velocidadix

Reparto pors

Salvaguarda

Linite baj

Ranpa bajada en
potencialsequndo sl

ffzet dE i
velocidadCo

m—
Yarios -l Fallos |Aiar

Nunmero de grupo en 1a central

Namero del baze 1

Nunero de la bonba de combustible:

Terpo duraciéré a)rranque auxiliar
i H

Tenpo inhibicién de los fallos ()2 |

F;\po duracidn refrigerac arupo (52

Terpo duracidn ventilacidn (s

Tenpo plazo excitacidn (= I 10

Tienpo duracidn excitacidn (52

‘, Terpo duracidn desexcitacidn (=22

Tempo nando bn(nb)a sobrealinentac
5T
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5.5 Manual de servicio y Mantenimiento MTU

Manual de servicio y de mantenimiento

MTU

MOTORES DIESEL

124000 G23-43-63-83
16V4000 G23-43-63-83

M015710/01S
01/02/2007

33522905901_0_1
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5.5.1 Caracteristicas Motor

ESDM0

MODELO

X2200F

Potencia de emergencia@ 50Hz

1854 kW

Potencia primaria @ 50Hz

1658 ki

| Caracteristicas estdndares

® ® % & a9 000 0 0

Motor (MTU , 16V4000G23F )

arranque eléctrico, altemador de carga 24 V, regulacion Elec
Alternador (LEROY SOMER , LSA51.2855)

Alternador monocojinete IP 23, clase H/H

Radiador

Chasis y bornes antivibracion

Filtro de aire

Caja digital de microprocesador

Disyuntor

Documentacion del usuario

| Potencia de los grupos electrogenos

Tensién

HZ Phase B Amperios de

emergencia

Potencia de
emergencia

KIAVA

Potencia primaria
KIAKVA

400/230

50 3 08

1658 kW

1854 kW

PRP : Patencia principal disponible en continuo en carga variable durante un nimero ilimitado de horas al afio de acuerdo con el IS08528-1. Es posible una sobrecarga de 10% una
hora cada 12 horas segiin IS03046-1

ESP : Potencia de emergencia disponible para una utilizacion de emergencia en carga variable de acuerdo con el 1508528-1. Opcitn sobrecarga no disponible

X2200F

especificaciones y concepcién sumisas a modificaciones sin notificacion

1n
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E/SDMO

| Datos del motor
Fabricante / Modelo MTU 16V4000G23F |, 4-cycle, Turbo |, AirfWater DC
Disposicion de los cilindros 16 XV
Desplazamiento 76.32L [4657 3C.1]
Carrera y Diametro 170mm [6.7in.] X 210mm [8.3in.]
Tasa de compresion 16:5::1
Velocidad en vueltas por minutos 1500 Rpm Rpm
Velocidad de los pistones 10.5mis [34.41t /5]
Potencia de emergencia méxima a velocidad nominal® 1978kW [2651BHPT
Regulacion frecuencia, carga constante +-0.5%
BMEP 20.7 bar [300psi]
Regulador: tipo Elec
| SISTEMA DE ESCAPE
Caudal gas 5400L/s [11443cfm]
Temperatura gas 480°C [B96°F]
Contrapresién 300mm CE [12in. WG]
| SISTEMA FUEL
T10% (@50 Hz ) A,
100% (potencia de emergencia) 401L/h [105.9galfhr]
75% (potencia de emergencia) 306L/h [80.8galthr]
50% (potencia de emergencia) 214Lsh [66 5galfhr]
Flujo fuel 1500L/h [396.3galthr]
| SISTEMA ACEITE
Capacidad aceite con filtro 300L [79.3gal]
Minima presion de aceite 35bar [50.7psi]
Presion de aceite 7bar [101.4psi]
Gonsumo de aceite 100% carga 2L/h [0 5galthr]
Capacidad aceite carter 2401 [63 4gal]
I BALANCE TEMICO 100% CARGO
Calor expulsado en el escape TNFA
Galor irradiado S0kW [5117Btu/mn]
Calor expulsado en el agua INFA
| AIRE DE ADMISION
Aire de entrada méximo 150mm GE [Bin. WG]
Flujo de aire motor 2100L1s [4450cf m]
| SISTEMA DE REFRIGERACION
Capacidad del motor y radiador INFA
Temperatura de agua maxima 104°C [219°F]
Temperatura de agua a la salida 100°C [212°F]
Potencia del ventilador 52KW
Flujo de aire del ventilador INFA
Typo de Enfriamiento Coolelf mdx
Thermostat 79192 °C
| EMISIONES
HC INFA
Co INFA
MNox INFA
PM INFA

* Por los motores de laseria 2000, las potencias expressadas estan las potencias netas del motor (sistema de enfriamento de serie)
Porlos motores de la seria 4000, las potencias expressadas estan las potencias brutas del motor (sistema de enfriamento opcional, version compact)

X2200F

especificaciones y concepcion sumisas a modificaciones sin notificacion

272




